Robotica 3BEA AS2015/16

Nome e Cognome data

Indica le specifiche del progetto " Metropolitana" :

Nella Fig.1 ¢ riportato lo schema del programma sviluppato
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FIG.1

Spiega perché hai configurato la prima icona della Fig.1 nel modo sotto illustrato
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Spiega percheé hai configurato la seconda icona della Fig.1 nel modo sotto illustrato
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Spiega perche hai configurato la terza e la quarta icona della Fig.1 nel modo sotto illustrato
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FIG.2

Spiega come hai configurato il sensore di rotazione presente in FIG.2

Spiega quale operazione hai programmato mediante la seconda e la terza icona illustrate in FIG.2

Cosa si visualizza sul display?



